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第一章  中国用于包装的关节型机器人行业定义 

1.1 用于包装的关节型机器人的定义和特性 

    关节型机器人，也称为多轴机器人或多关节机器人，是一种具有多个旋转关节

的自动化设备，能够模拟人类手臂的动作。这些机器人通常由一系列连接在一起的

刚性部件组成，每个部件之间通过旋转关节相连，可以实现复杂的空间运动。在包

装行业中，关节型机器人被广泛应用于各种包装任务，如装箱、码垛、贴标、封装

等。 

    定义 

    用于包装的关节型机器人是指专门设计用于执行包装作业的多轴机器人。它们

通常配备有各种末端执行器（如夹爪、吸盘等），可以根据不同的包装需求进行更

换。这些机器人能够高效、准确地完成重复性高、劳动强度大的包装工作，显著提

高生产效率和产品质量。 

    特性 

    1. 灵活性高：关节型机器人具有多个自由度，能够在三维空间内灵活移动，

适应不同形状和尺寸的产品。这种灵活性使得它们能够处理多种包装任务，而无需

频繁更换设备。 

    2. 精度高：关节型机器人配备了高精度的传感器和控制系统，能够实现毫米

级的定位精度。这在包装过程中尤为重要，尤其是在需要精确放置标签、封口或装

箱的情况下。 

    3. 速度快：关节型机器人能够以高速度连续工作，大大提高了生产效率。与

传统的人工操作相比，机器人可以在短时间内完成更多的包装任务，减少了生产周

期。 

    4. 可靠性强：关节型机器人采用先进的机械设计和材料，具有很高的可靠性

和耐用性。它们能够在长时间内稳定运行，减少停机时间和维护成本。 

    5. 可编程性强：关节型机器人可以通过编程软件进行灵活配置，根据不同的
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包装需求调整工作参数。这使得它们能够快速适应生产线的变化，提高生产的灵活

性和响应速度。 

    6. 安全性高：现代关节型机器人配备了多种安全保护措施，如碰撞检测、紧

急停止按钮等，确保在操作过程中人员和设备的安全。 

    7. 节省成本：虽然关节型机器人的初始投资较高，但长期来看，它们能够显

著降低人力成本、提高生产效率，从而实现成本节约。机器人还可以在夜间和周末

继续工作，进一步提高产能。 

    根据博研咨询&市场调研在线网分析，用于包装的关节型机器人凭借其高灵活

性、高精度、高速度、高可靠性、可编程性强、安全性高和成本节约等特性，成为

现代包装行业中不可或缺的重要设备。它们不仅提高了生产效率和产品质量，还为

企业带来了显著的经济效益。 

第二章  中国用于包装的关节型机器人行业综述 

2.1 用于包装的关节型机器人行业规模和发展历程 

    中国用于包装的关节型机器人行业在过去十年中经历了显著的增长和变革。这

一行业的崛起不仅得益于技术的进步，还受益于制造业自动化需求的不断增加。以

下是对该行业规模和发展历程的详细分析。 

    行业规模 

    2023 年中国用于包装的关节型机器人市场规模达到了约 120 亿元人民币。这

一数字相比 2018 年的 60 亿元人民币翻了一番，显示出强劲的增长势头。预计到

2025 年，这一市场规模将进一步扩大至 180 亿元人民币，年复合增长率（CAGR）

约为 20%。 

    发展历程 

    1. 起步阶段（2010-2015年） 

    在 2010年至 2015 年间，中国用于包装的关节型机器人行业开始逐步兴起。这

一时期，主要的市场需求来自食品和饮料行业，尤其是大型企业。2010 年，中国
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市场的关节型机器人销量仅为 1,000 台左右，但到了 2015 年，这一数字增长至

4,000台，年复合增长率约为 30%。 

    2. 快速发展阶段（2016-2020年） 

    2016 年至 2020 年，随着技术的不断成熟和成本的降低，关节型机器人在包装

行业的应用迅速扩展。2016 年，中国市场销量达到 7,000 台，到 2020 年，这一数

字进一步增长至 15,000 台，年复合增长率约为 25%。这一时期的快速增长主要得

益于电子制造、医药和日化等行业的需求增加。 

    3. 成熟阶段（2021-2023年） 

    进入 2021 年后，中国用于包装的关节型机器人行业逐渐进入成熟阶段。2021

年，市场销量达到 20,000 台，2022 年增至 25,000 台，2023 年预计将达到 30,000

台。这一阶段的增长虽然有所放缓，但仍保持在 10%以上的年增长率。市场的主要

驱动力来自于智能制造和工业 4.0的推进，以及政府对自动化设备的政策支持。 

    主要应用领域 

    1. 食品和饮料行业 

    食品和饮料行业一直是关节型机器人的重要应用领域。2023 年，该领域的市

场份额占比约为 40%，销售额约为 48 亿元人民币。预计到 2025 年，这一比例将保

持稳定，销售额有望达到 72亿元人民币。 

    2. 电子制造行业 

    电子制造行业对关节型机器人的需求也在逐年增加。2023 年，该领域的市场

份额占比约为 30%，销售额约为 36 亿元人民币。预计到 2025 年，这一比例将略有

提升，销售额将达到 54亿元人民币。 

    3. 医药和日化行业 

    医药和日化行业对关节型机器人的需求同样不容忽视。2023 年，这两个行业

的市场份额占比合计约为 20%，销售额约为 24 亿元人民币。预计到 2025 年，这一

比例将保持稳定，销售额将达到 36亿元人民币。 

    4. 其他行业 

    其他行业如物流、汽车零部件等也逐渐开始采用关节型机器人。2023 年，这

些行业的市场份额占比约为 10%，销售额约为 12 亿元人民币。预计到 2025 年，这
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